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Vektorski prostor nad poljem F ,skalara” (u gornjem slucaju to je bilo polje realnih brojeva) je

Abelova grupa V Cije elemente zovemo vektori, zajedno s operacijom mnozenja skalarom
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Neka je V vektorski prostor nad nekim poljem F, tada skup S zovemo skup izvodnica vektorskog prostor
V ako se svaki element od V da napisati kao linearna kombinacija vektora iz S.

Skup S vektora je linearno zavisan ako se jedan od njih (neki) da izraziti kao linearna kombinacija

drugih vektora.
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Skup vektora je linearno nezavisan ako se ni jedan od njih ne moze izraziti kao linearna kombinacija

drugih. Ekvivalentno tome postoji netrivijalna linearna kombinacija tih vektora koja je nula.
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Baza vektorskog prostora je podskup skupa vektora koji je istovremeno skup izvodnica (svaki vektor

je linearna kombinacija elemenata tog podskupa) i Ilnearno nezavisan. N {5 — 71
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to znaci da su svaka dva prikaza vektora v kdo linearne P yk: o

kombinacije ista (imaju iste koeficijente)

Baza je dakle skup vektora takav da se svaki vektor u vektorskom
prostoru da napisati kao linearna kombinacija vektora baze i to na jedinstveni
nacin. Slijededi put: sve baze vektorskog prostora imaju istu kardinalnost koju zovemo dimenzija.



